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Automatyczne myjnie
samochodowe

APLKA

Pakowanie Pompy,
automatyczne wentylatory, systemy
i potautomatyczne 0Czyszczania wody,
maszyny pakujace wodociag, itp.
do kartonéw, toreb
lub pudetek, itp.
Wentylatory,
systemy wentylacj,

systemy chtodzenia,
sprezarki.

Tasmociagi, Przemystowe maszyny
przenosniki tasmowe spozywcze, maszyny
w systemach konfekcyjne, mieszadfa
magazynowania, itp. i blendery, maszyny dozujace,
itp.
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N NAPEDY DO ZMIANY PREDKOSCI

.
E } I KLASA
S r I a sprawnosci
energetycznej

MODULtOWOSC | DIAGNOSTYKA

EN 50598-2

JEDNOSTKA NAP E DOWA Klasa sprawnosci [E2 (EN50598-2)

Sprawnos¢ napedu jest 0 25% wyzsza niz
warto$¢ odniesienia w klasie IET.

MODUt LOGICZNY

JEDNOSTKA STERUJACA

Wyswietlacz Modut USB Modut Wi-Fi
i klawiatura

M JEDNOSTKI STERUJACE

+ wymienne,

- wyjmowane bez koniecznosci odfaczania zasilania.

Zalety

- do zastosowania z wszystkimi napedami,

- ochrona ustawien z moZliwoscig pracy nawet bez jednostki
sterujace).

B WYSWIETLACZ | KLAWIATURA

LATWA NAWIGACJA

Modbus—RTU J [Nazwa grupy parametréw GQEUP .
e32 Tz
CANocpen 2 3%
E s [ Nazwa parametru ] P 'J (BD o
Tg 3 5
0 E Y

e
BlULS [ Wartosci ] o
Przyktad: “czas rozruchu”

- Grupa 2 (menu podstawowe).

-
EtherCAT « Parametr 20.

B MODULY KOMUNIKACIJI USB | WI-FI

((I))

Potaczenie przy uzyciu programu VLBX SW. Dostep do parametréw bez
koniecznosci zasilania napedu (dla modutu USB).

- proste ustawienia parametréw z mozliwoscig powielania,

- diagnostyka (krzywe obciagzenia, kontrola parametréw PID, itp.).




B CHARAKTERYSTYKA EMC B MODUL BEZPIECZENSTWA

Whbudowany filtr EMC (EN61800-3), dtugos¢ przewodu do silnika: (Safe Torq ue Off)
«do3m-kat.C1
+do 20m - kat. C2

: ’ Poziom wydajnosci wedtug
—— Whbudowany filtr N ISO 13849-1 (EN 954-1)
z mozliwoscig N Klasa bezpieczeristwa SIL 3
wytaczenia 4 = wg EN 62061 / EN 61800-5-2
w sieciach typu IT

AL

AN

Zacisk do ‘. B METODY STEROWANIA SILNIKIEM
podaczenia
ekrany
przewodow
sterujacych Predkos¢
Kontrola wektorowa w petli otwartej lub zamknietej

Moment obrotowy
Staty lub zmienny moment obrotowy lub tryb ECO (oszczedzanie energii)

B MONTAZ JEDEN OBOK DRUGIEGO M REGULATOR PID

Stosuje sie w aplikacjach (na przyktad pomp czy wentylatoréw), gdzie
czestotliwos¢ wyjsciowa napedu musi zapewnic staty przeptyw czy cisnienie.
Poprzez wejscie analogowe nastepuje odczyt wartosci kontrolowanej
zmiennej, a regulator PID na podstawie sygnatu zwrotnego, ustawia
predkos¢ silnika, tak by zblizy¢ sie do wartosci zmiennej, ktéra zostata
zaprogramowana. Regulator PID zawiera réwniez funkcje:

Napedy mozna instalowac —uspienia: jesli obliczona czestotliwos¢ jest nizsza niz ustawiony limit
obok sieb.ie pez konieczngs’ci (predkos¢ obrotowa silnika zbliza sie do minimalnej dopuszczane;
pozostawienia przestrzeni wartosci, naped nie jest wymagany), to silnik zostaje zatrzymany w celu
wentylacyjnej. unikania strat energii.

—wzbudzenia: podczas fazy uspienia, kiedy wyliczona czestotliwos¢
wzrasta powyzej wartosci ustawionej, naped wzbudza silnik do predkosci
zadanej bez koniecznosci recznego uruchamiania.

Obie funkcje posiadaja czas opdznienia zadziatania, by unika¢
W ZDALNY PANEL 3 niepotrzebnych cykli rozruchu i zatrzymania silnika.

EXCRDU1 posiada podswietlany graficzny
wyswietlacz LCD z ekranem dotykowym oraz interfejs
RS-485 do zdalnego potaczenia. Zdalny panel
umozliwia wy$wietlanie informacji z podtaczonych
do niego urzadzen oraz zapewnia kompletny
monitoring, kontrole i sterowanie. Konfiguracja )
urzadzenia jest w petni automatyczna: EXCRDU1 Wzbudzenle‘
rozpoznaje automatycznie podtaczone urzadzenie. Do jednego panelu
zdalnego mozna podfaczyc jednoczednie do 32 urzadzen (z réznymi
ustawieniami konfiguracji).

- Sterowanie rozruchem i zatrzymaniem silnika. Uspienie
+ Mozliwo$¢ zmiany kierunku obrotéw silnika.

« Regulacja czestotliwosci. Sygnalizacja aktywnych alarméw.
- Odwzorowanie na ekranie wskaznikéw LED dostepnych na panelu /
przemiennika (ERR, RUN, READY). ! /

« Kontrola temperatury silnika i radiatora (wykres graficzny). /

- Sterowanie regulatorem PID. /

- Kontrola gtéwnych parametrow elektrycznych. . |

+ Mozliwos$¢ podtaczenia na duza odlegto$¢ przy uzyciu RS-485 (do 600
metréw miedzy EXCRDUT i kontrolowanym urzadzeniem). - — — —. czestotliwos¢ wyliczona przez regulator PID

« Kompatybilny z norma DIN (96x96mm) i ANSI 4” (dla USA). — czestotliwo$¢ generowana

Hz A

opodznienie

! o

4V




| | CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

VLB3 jest napedem o kompaktowych wymiarach

i tréjfazowym zasilaniu. Urzadzenia idealnie nadaja

sie do zastosowania ogdlnego, a w szczegdInosci,

dzieki wykorzystaniu specjalnych funkgji (krzywa S,

PID, kontrola statego momentu obrotowego)

do sterowania podno$nikami czy wentylatorami

i pompami. Urzadzenia nie wymagaja dodatkowej

przestrzeni wentylacyjnej, dlatego mozna

je montowac obok siebie. Interfejs uzytkownika

opiera sie 0 wbudowany wyswietlacz i klawiature,

dzieki ktérym uzytkownik ma intuicyjny dostep

do parametrow konfiguracji, opisanych

i oznaczonych kodem. Przy uzyciu komunikacji

USB lub Wi-Fi programowanie, monitoring

i diagnostyka moga by¢ wykonane

z zastosowaniem komputera. Wyposazenie

napedu uzupetnia wbudowany interfejs

komunikacji RS485 z protokotami Modbus RTU

i filtr EMC do 30kW. Inny typ komunikadji

dostepny jest przy uzyciu wymiennych modutdw

dodatkowych VLBX... Moduty logiczne i jednostki

sterujace mozna naby¢ osobno.

Regulacje predkosci mozna uzyskac przez:

—potencjometr zewnetrzny 0...10kQ

—sygnat napieciowy -10...10VDC
(dwubiegunowy) lub pradowy 0/4...20mA

—przyciski na klawiaturze

—przez opcjonalny panel zdalny

— 15 ustalonych predkosci przez wejscia cyfrowe

—regulator silnika

—sygnaty przestane przez RS485.

| J wymiARY [mm]

Programowalne wejscia/wyjscia

—wybieralna logika wej./wyj.: pNp lub nPn

-5 wejé¢ cyfrowych

-1 wyjécie cyfrowe, 1 wyj. przekaZnikowe
z 1 zestykiem C/O

—2 wej. analogowe programowalne:
napieciowe -10...4+10VDC (dwubiegunowe)
lub pradowe 0/4...20mA

— 1 wyjécie analogowe programowalne:
napieciowe 0...10VDC lub pradowe
0/4...20mA.

Zabezpieczenia

— przecigzenie pragdowe

—zwarcie na wyjsciu i zwarcie doziemne

—nadnapieciowe i podnapieciowe oraz zanik fazy

— przecigzenie termiczne silnika (12C)

—ochrona termiczna PTC silnika

—przecigzenie napedu i rezystora hamowania

- przekroczenie predkosci i jej inwersja.

Funkcje

— kontrola predkosci lub momentu obrotowego

— staty lub zmienny moment obrotowy V/f

— kontrola wektorowa w petli otwarte]
lub zamknietej

— kontrola oszczedzania energii ECO

— krzywa S

— szybkie wyszukiwanie predkosci

— dostep do szyny DC

— hamowanie obwodem DC i zatgczanie obwodu
DC podczas rozruchu

— wbudowany regulator PID z progami dla funkgji
uspienia i wzbudzenia

130

— programowalne cykle czestotliwo$¢/czas
— dedykowane do silnikéw asynchronicznych
lub ze statymi magnesami
— wybor réznych konfiguracji parametrow
— menu uzytkownika (preferowane parametry)
— modut bezpieczenistwa (STO) klasy SIL 3
(EN62061 / EN61800-5-2).
Charakterystyka robocza
- napiecie wejsciowe: tréjfazowe 400..480VAC
—znamionowy prad roboczy le: 1,3..66A
— czestotliwosc sieci: 45..65Hz
— czestotliwos¢ wyjsciowa: 0..599Hz
— czestotliwos¢ modulacyjna: 2...16kHz
— przecigzenie pradowe: 150% przez 60s;
200% przez 0,55
— stopiert ochrony: IP20
— warunki otoczenia
- temperatura pracy: -10..4+60°C (do 45°C
bez zmiany wartosci znamionowych)
« wysokos¢ maksymalna n.p.m.: 3000m
(ze zmiang warto$ci znamionowych)
- wilgotnos¢ wzgledna: 5..95% (bez kondensacji)
— montaz jeden obok drugiego
— wbudowany filtr EMC (EN61800-3), dtugos¢
przewodow silnika: do 3m kat. C1; do 20m
kat. C2
— klasa sprawnosci IE2 (EN50598-2).
Certyfikaty i zgodnosci
Uzyskane certyfikaty: cULus, CSA, EAC.
Zgodne z normami: EN61800-5-1, UL61800-5-1,
CSA 22.2 nr 274.
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VLB3 0150 A480 204.5 366 222 347

VLB3 0185 A480 204.5 366 222 347

VLB3 0220 A480 204.5 366 222 347

244

VLB3 0300 A480 250 520 230 450

VLB3 0370 A480 250 520 230 450

VLB3 0450 A480 250 520 230 450

VLB3 0550 A480 250 623 265 536

VLB3 0750 A480 250 623 265 536

VLB3 0040 A480 - VLB3 055 A480 VLB3 0075 A480 - VLB3 0110 A480
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B sk zamAawiAC
NAPEDY ORAZ Kod OBCIAZENIE CIEZKIE® | OBCIAZENIE NORMALNE @ | llos¢  Masa
JEDNOSTKINAPEDOWE moc silnika 3F moc silnika 3F W
le przy 400VAC le przy 400VAC opak. Naped Jedno.
Naped @ Jednostka napedu ® naped.
(A) [kw] [HP] (A) [kw] [HP] szt. [kgl [kgl
VLB3 0004 A480 | VLB3 0004 A480XX | 1.3 04 0.54 1.5 0.75 1 1 0850 0.800
VLB3 0007 A480 | VLB3 0007 A480XX | 2.4 0.75 1 27 15 2 1 1100 1.000
VLB3 0015 A480 | VLB3 0015 A480XX | 3.9 15 2 45 22 3 1 1380 1350
VLB3 0022 A480 | VLB3 0022 A480XX |56 22 3 64 4 5 1 1380 1350
VLB3 0040 A480 | VLB3 0040 A480XX | 9.5 4 5 109 55 75 1 2450 2300
VLB3 0055 A480 | VLB3 0055 A480XX | 13 55 75 15 7.5 10 1 2450 2300
VLB3 0075 A480 | VLB3 0075 A480XX |17 75 10 196 11 15 1 3950 3.700
VLB30110A480 |VLB30110A480XX |233 11 15 271 15 20 1 3950 3.700
VLB3 0150 A480 | VLB3 0150 A480XX |32 15 20 369 185 25 1 10650 10.300
VLB30185A480 | VLB3 0185 A480XX |40 185 25 461 22 30 1 10650 10.300
VLB3 0220 A480 | VLB3 0220 A480XX |47 22 30 542 30 40 1 10650 10.300
VLB3 0300 A480 | VLB3 0300 A480XX | 66 30 40 761 37 50 1 17.500 17.200
- VLB3 0370 A480XX | 76 37 50 87 45 60 1 - 17.200
- VLB3 0450 A480XX | 89 45 60 102 55 75 1 - 17.200
- VLB3 0550 A480XX |110 55 75 126 75 100 1 - 24.000
VLB3..XX - VLB3 0750 A480XX | 150 75 100 173 90 125 1 - 24,000

@ Komplety przemiennik czestotliwosci (naped, modut logiczny z Modbus RTU i jednostka sterujaca z klawiaturg i wyswietlaczem)
® Do uzupetnienia: modut logiczny i jednostka sterujgca. ® Obcigzenie cigzkie: 150% przecigzenie przez 60 sek.
® Obciagzenie normalne: 120% przeciazenie przez 60 sek.

MODULY LOGICZNE Kod Opis llos¢/opak. Masa
szt. [kgl
G VLBX LO1 Moduf CANopen 1 0209
o VLBX L02 Modut ProfiBUS 1 0.209
. VLBX L03 Modut ProfiNET (tylko na zapytanie) 1 0.209
i""""l VLBX L04 Modut Ethercat (tylko na zapytanie) 1 0.209
> = VLBX L06 Modut Modbus RTU 1 0.209
\-’.
VLBX L...
JEDNOSTKI STERUJACE Kod Opis llos¢.opak. Masa
szt. [kal
VLBX C00 Zasdlepka 4 0.128
VLBX CO1 Wyswietlacz i klawiatura 1 0.032
A VLBX C02 Modut komunikacji USB 1 0.032
VLBXCO1 VLBXCO2 VLBX C03 Modut komunikacji Wi-Fi 1 0.032
AKCESORIA Kod Opis llo$¢/opak. Masa
szt. [kal
VLBX P01 Zestaw do montazu VLBX CO1 na drzwiach szafy 1 0.032
Zdalny panel, dotykowy ekran graficzny LCD, do nadzoru i zdalnej kontroli
AT = EXCRDUT do 32 napeddw, stopier ochrony IP65 / 4X, przewdd o dtugoéci 3m ! 0360
I eou VLBX SM Modut bezpieczeristwa (STO) 1 0.032
REZYSTORY Kod Moc Rezystancja Moc napedu llo$¢/opak. Masa
HAMOWANIA W] [Q] kW] szt. [kgl
VLBX R390 100 390 04..0.75 1 0.260
VLBX R180 200 180 15.22 1 0.630
VLBX R047 200 47 4.55 1 0.500
VLBX R027 200 27 75.11 1 0.500
VLBX R018 800 18 15 1 4.200
VLBXRO15 800 15 18.5..22 1 4.200
VLBX R007 1900 7.5 30..75 1 9.500
DAWIKI FILTRUJACE Kod Prad Induktancja Moc napedu llo$¢/opak. Masa
(INDUKTANCJA) [A] [mH] [kW] szt. [kgl
VLBX L590 50 0.59 22..30 1 8.350
VLBX L370 80 0.37 37 1 12.500
VLBX L330 90 0.33 45 1 11.500
VLBX L300 100 0.30 55 1 16.500
VLBX L190 160 0.19 75 1 22.500
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LOVATO ELECTRIC Sp.z o.0.
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info@LovatoElectric.pl

ENERGY AND AUTOMATION

www.LovatoElectric.pl






