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COMPACTO, VERSATIL
ALTAS PRESTACIONES

CONVERTIDORES 3 A
DE FRECUENCIA —
0.4...110kW TRIFASICOS
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Equipos de lavado
automatico de coches

CAMPOS DE PANZEe/ el [0]\

Bombas
Ventiladores, secadores,
tratamiento de aguas, etc.

Embalaje

Méquinas automaticas y
semi-automaticas

de embalaje para cajas
de cartdn, bolsas

de plastico, envoltorios o
con celofan, etc.

Ventiladores
Ventiladores para aire
acondicionado, sistemas
de refrigeracion,
compresores.

Maquinaria de Industria de proceso
transporte de Alimentos

Cintas transportadoras Maquinaria para

de productos para panaderia, bolleria y
almacenes, empresas de pasta fresca, equipos de
transporte, etc. confiterfa, mezcladoras y

liquadoras, equipos para
dosificacion liquida o con
harina, etc.
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B CONVERTIDORES DE FRECUENCIA

serie VLB3

MODULARIDADY DIAGNOSTICO

UNIDADES DE
POTENCIA

UNIDADES
LOGICAS

EtherCAT *

Eficiencia
energética CLASE

EN 50598-2

Eficiencia clase IE2 (EN50598-2)

La eficiencia del convertidor
es un 25% mayor que el valor
de referencia para clase IE1.

UNIDADES DE CONTROL

1 e
P o

Teclado y visor Médulo USB Médulo Wi-Fi

B MODULOS DE INTERFAZ DE USUARIO

« Intercambiables.

« Desmontable sin quitar alimentacion.

Ventajas

+ Reutilizable en la mayoria de convertidores.

« Proteccion de ajustes con la capacidad de operar la unidad,
incluso sin los médulos.

M TECLADOY VISOR
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Ejemplo “tiempo de aceleracion”
« Gruop 2 (ajustes basicos).
- Pardmetro 20.

Parameter hierarchy
Kyauelaiy Jajawesey

B MODULOS DE COMUNICACION
USBY WI-FI

@ LI ((I»

e —
e —
Conexion con el Software VLBX SW. Acceso a pardmetros del
convertidor incluso sin alimentar el convertidor (por el médulo USB).

- Facil ajuste de parametros y repetibles.
- Diagndstico (curvas de carga, parametros de control PID, etc.).




B CARACTERISTICAS EMC BMODULO DE SEGURIDAD STO

Filtro supresor EMC integrado (EN61800-3), longitud de cable: (S afe To rque Off)
« hasta 3m para cat. C1 (para medidas de 0,4kW y 0,75kW)
« hasta 20m para cat. C2

\ ; Nivel de actuacion
Desactivar el filtro s o ISO 13849-1 (EN 954-1)
integrado en caso ol dy Clase de seguridad SIL 3
de redes IT L EN 62061/ EN 61800-5-2

Placa de pantalla para ' B MODO DE CONTROL DEL MOTOR

cables de controls .
Velocidad Par

Curva de control lineal, Control vectorial
cuadratica o ECO lazo abierto o cerrado
(para ahorro de energia)

M INSTALACION “LADO A LADO” B CONTROL PID

En algunas aplicaciones, por ejemplo, bombas o ventiladores, la frecuencia

de salida del accionamiento se define por el objetivo de mantener la presion

o flujo constante. Por lo general, mediante el uso de la entrada analdgica, se
supervisa la retroalimentacion y, con el control del offset del PID, el variador de
velocidad fija la velocidad del motor para obtener el punto de ajuste objetivo.
El control PID también incluye las siguientes funciones:

Pueden instalarse multiples - dormir: cuando la frecuencia de salida del PID es inefrior al limite
convertidores de frecuencia programado, esto sucede cuando el variador de velocidad esta cerca del

sin dejar espacio libre minimo admisible en que no se necesita propulsion, el variador de velocidad
lateral para ahorrar espacio. detiene por completo el motor para ahorrar energia;

- despertar: durante la fase de dormir, cuando la frecuencia de salida del PID
es superior al umbral programado, el variador de velocidad activa el motor y
lolleva a la velocidad adecuada para alcanzar el punto de ajuste objetivo, sin
necesidad de un arranque manual.

B DISPLAY REMOTO Cada funcion tiene un retraso programable para evitar ciclos de arranque y
- parada repetitivos e inoportunos.

EXCRDU1 es un display remoto, que permite
la monitorizacién, control y mando a través de

su pantalla tactil. El interface aislado RS-485 iz
incorporado permite la conexién simultdnea hasta

32 convertidores VLB. Los convertidores deben estar

equipados con la unidad légica Modbus RTU Despertar

(c6digo VLBX L06).

La configuracién es completamente automatica: el display remoto EXC RDU1

reconoce automaticamente el tipo de convertidor conectado.

+ Mando del arranque y parada del motor.

- Posibilidad de invertir el sentido de rotacién del motor. Dormir —»-

- Regulacién de frecuencia.

- Sefalizacién de alarmas activas.

« Reproduce en el display los LEDs del convertidor.

« Monitorizacién de la temperatura del motor y de la disipacién a traves de
grafico de barras.

- Control PID. . I >
« Monitorizacién de las principales medidas eléctricas. T
- Posibilidad de alcanzar distancias largas gracias al interface aislado RS485 _ — _ ___ Frecuencia calculada por el PID

(hasta 600 metros entre el EXC RDUT y la unidad mas distante). __ Frecuencia generada

- Compatibilidad con DIN 96x96mm y ANSI 4" para el mercado USA.




| WM CARACTERISTICAS GENERALES

VLB3 es un accionamiento trifasico compacto.

Es ideal para aplicaciones generales y, en particular,
para elevacién y control de bombas y ventiladores,
gracias a distintas funciones incorporadas
especificas (curva en S, par cuadratico, PID).

No requiere de espacio lateral para ventilacién, lo
gue permite montar varios equipos lado a lado.

La interfaz de usuario, que comprende teclado

y pantalla, permite acceder a los pardmetros

con facilidad, gracias a la utilizacion de textos
extendidos que describen las funciones y los
codigos. Utilizando los accesorios de conexion
USB o Wi-Fi, la programacion, el seguimiento y el
diagndstico se puede realizar utilizando un PC.

El puerto de comunicacion RS485 con Modbus
RTU y filtro EMC integrados completan el
suministro del hardware.

La unidad ldégica puede ser sustituida con uno

de los cédigos VLBX ..., se puede obtener asi un
puerto de comunicacion diferente.

Senales de referencia de velocidad.

« potenciémetro 0...10kQ

- sefiales de tensién analdgicas -10...10VDC
(bipolar) o sefial analégica de corriente
0/4...20mA

« botones frontales del teclado

- panel de control remoto

- 15 velocidades preseleccionadas con entradas
digitales

- motopotenciémetro

- ajustes por protocolo modbus RTU (RS485).

DIMENSIONES [mm]

Entradas y salidas programables

conexion pNp o nPn

5 entradas digitales

1 salida digital , 1 relé conmutado

2 entradas analdgicas -10...10VDC (bipolar) o
0/4...20mA seleccionable

1 salida analégica 0..10VDC o nable.

Protecciones

sobrecorriente

cortocircuito de salida y defectos a tierra/masa
sobretension

subtension

pérdida de fase

sobrecarga térmica de motor (I’t)
proteccion térmica de motor por PTC
sobrecarga de motor y de la resistencia de
frenado

sobrevelocidad

inversion de giro.

Funciones
- control de velocidad y par motor

V/flineal o curvas cuadraticas

control vectorial en lazo abieto o cerradol
control de ahorro energético ECO

curvasenS

buqueda rapida de velocidad

acceso al bus DC

inyeccién DC la parada o al arranque

PID integrado con funcién “dormir”y “despertar”
ciclos de frecuencia/tiempo programables

- adequado para motores asincronos o sincronos hasta
22kW

- distintas configuraciones de pardmetros

- menu de usuario (parametros favoritos)

- accesorio de entrada Safe Torque Off (STO)
clase SIL 3 (EN62061 / EN61800-5-2).

Caracteristicas operativas

- tension de entrada: 400..480VAC trifasica

- corriente nominal de trabajo le: 1,3..212A

- frecuencia de red: 45..65Hz

- frecuencia de salida: 0..599Hz

- modulacién de frecuencia: 2...16kHz

- sobrecarga de corriente: 150% durante 60s;
200% durante 0.5s

- grado de protecciénlEC: IP20

- temperatura de trabajo: -10..+55°C (45°Csin
desclasificacion)

- altura méxima: 4000m (con desclasificacion)

« humedad relativa: 5..95% (sin condensacion)

- instalacién “lado a lado”

- supresor EMC integrado (EN61800-3) longitud
de cable a motor hasta 3m para cat. C1 (hasta
0,75kW)
hasta 20m para cat. C2

- classe de eficiencia IE2 (EN50598-2).

Homologaciones y conformidad
Homologaciones obtenidas: cULus, EAC, RCM.
Conforme a normas: EN6 1800-5-1, UL 61800-5-1,
CSA 22.2N°. 274.
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f R VLB3 0750 A480 250 623 265 536
VLB3 0900 A480 258 775 304 685
VLB3 0900 A480 258 775 304 685

VLB3 0040 A480 - VLB3 0055 A480

VLB3 0075 A480 - VLB3 0110 A480
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B REFERENCIAS PARA PEDIDOS

UNIDADES
COMPLETAS Y DE
POTENCIA

VLB3...

VLB3..XX

UNIDADES LOGICAS

Cédigo de pedido CARGA PESADA © CARGA NORMAL @ Uds.de  Peso
embalaje
lo Pqtgqcia de motor le Pqtgr!cia de motor ) )
trifésico a 400VAC trifdsico a 400VAC Convertidores  Unidades de
Convertidores completos @ | Unidades de potencia @ completos _potencia
(A) [kw] [HP] (A) [kw] [HP] | n° [kl [kl

VLB3 0004 A480 VLB3 0004 A480XX |13 037 0,5 [5) [5) [5) 1 0,850 0,800
VLB3 0007 A480 VLB3 0007 A480XX |24 0,75 1 [5) [5) [5) 1 1,100 1,000
VLB3 0015 A480 VLB3 0015 A480XX |39 15 2 [5) [5) [5) 1 1,380 1,350
VLB3 0022 A480 VLB3 0022 A480XX |56 22 3 [5) [5) (5] 1 1,380 1,350
VLB3 0040 A480 VLB3 0040 A480XX |95 4 5 119 55 75 1 2,450 2,300
VLB3 0055 A480 VLB3 0055 A480XX |13 55 75 156 75 10 1 2450 2,300
VLB3 0075 A480 VLB3 0075 A480XX | 16,5 75 10 23 11 15 1 3,950 3,700
VLB3 0110 A480 VLB3 0110 A480XX | 23,5 11 15 282 15 20 1 3,950 3,700
VLB3 0150 A480 VLB3 0150 A480XX |32 15 20 384 18,5 25 1 10,650 10,300
VLB3 0185 A480 VLB3 0185 A480XX |40 185 25 48 22 30 1 10,650 10,300
VLB3 0220 A480 VLB3 0220 A480XX |47 22 30 564 30 40 1 10,650 10,300
VLB3 0300 A480 VLB3 0300 A480XX |61 30 40 73,2 37 50 1 17,500 17,200
- VLB3 0370 A480XX |76 37 50 91,2 45 60 1 - 17,200
- VLB3 0450 A480XX |89 45 60 107 55 75 1 - 17,200
- VLB3 0550 A480XX | 110 55 75 132 75 100 |1 - 24,000
- VLB3 0750 A480XX | 150 75 100 180 90 125 |1 - 24,000
- VLB3 0900 A480XX | 180 90 125 216 110 150 |1 - 35,600
- VLB3 1100 A480XX | 212 110 150 254 132 175 |1 - 35,600
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VLBXL...

UNIDADES DE
CONTROL

VLBX (01 VLBX (02

ACCESORIOS

| EXCRDUT

RESISTENCIAS
DE FRENADO

INDUCTANCIAS
TRIFASICAS

@ Convertidor completo (unidad de potencia, unidad I6gica con Modbus RTU y display de y teclado).

@ Standard load: 120% overload for 60s.

@ (ompletar con unidades I6gica y de control.

@ Heavy-duty load: 150% overload for 60s.

(6digo de pedido Descripcion grcrllsl;;jlgj . Peso
n° [kg]
VLBX LO1 Unidad légica con CANopen 1 0,209
VLBX L02 Unidad légica con ProfiBUS 1 0,209
VLBX L03 Unidad Iégica con ProfiNET 1 0,209
VLBX L04 Unidad Iégica con Ethercat 1 0,209
VLBX L06 Unidad Iégica con Modbus RTU 1 0,209
(ddigo de pedido Descripcion Uds.deemb.  Peso
n° kgl
VLBX C00 Tapa de cierre 4 0,128
VLBX CO1 Visor y teclado 1 0,080
VLBX C02 Modulo de comunicacion USB 1 0,080
VLBX C03 Maodulo de comunicaciéon Wi-Fi 1 0,080
(4digo de pedido Descripcion Uds.deemb.  Peso
n° [kg]
VLBX P01 Kit de instalacion montaje a puerta para display y teclado VLBX CO1, IP65, cable incluido 1 0,340
Display remoto, LCD grafico, pantalla tactil, puerto RS485 incorporado, para
EXCRDU1 monitorizacion y control de méaximo 32 convertidores, proteccion IP65 y 4X, cable de 1 0,360
3m de longitud
VLBX SM Maédulo de entrada de seguridad 1 0,080
(6digo de pedido Potencia Resistencia Potencia de salida Uds. de emb.  Peso
(W] [l [kw] n° [kg]
VLBX R390 100 390 04..0,75 1 0,260
VLBX R180 200 180 15.22 1 0,630
VLBX R047 200 47 4.55 1 0,500
VLBX R027 200 27 7,5..11 1 0,500
VLBX R018 800 18 15 1 4,200
VLBX RO15 800 15 18,5..22 1 4,200
VLBX R007 1900 7.5 30..75 1 9,500
(6digo de pedido Corriente Inductancia Potencia de salida Uds.de emb.  Peso
[A] [mH] [kW] n° [kg]
VLBX L590 50 0,59 22..30 1 8,350
VLBX L370 80 037 37 1 12,500
VLBX L330 90 0,33 45 1 16,000
VLBX L300 100 030 55 1 19,000
VLBX L190 160 0,19 75 1 26,000
VLBX L140 200 0,14 90..110 1 32,000




'So[elIajeL 0 Sajeuosiad SOuBp Je)iAS ap Ul & S0011393]3 sodinba ap UQIoB[eISUI 8p BlIaJeW Ua SejusbiA SeAleuliou Se| Uod

pepIWwIoju0d ap A opeayiend [euosiad Jod sopezijin J9s usgap S0}oNPoid Soisa anb BPIANIBI BS ‘OLSILISY *[ENJIBLUOD JO[EA 3P USIDIED
0jue} 0] Jod A SOAEOIPUI BUSWIEIBL BSIBIBPISUOD UBGAP 0}8]|0} BISA 8P SAUOIIINASUI SE| A SOUBSIP SO| ‘S8[BUOIoUN) A S001UZ} SOjEp

$0] ‘SaU0I0d19Sap SeT “ojuswow Jainbjend ua sopeuojodapad o Sopealypow Jas uapand ugioedlignd BlSe Ua Sojosap sojanpoid soT

LOVATO ELECTRIC S.L.U.

Pl. Llinars Park
¢/ de la Tecnologia, 102
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fax +34 937812046

LovatoElectric@LovatoElectric.es

www.LovatoElectric.es



